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I. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiIOR) sag wymagania
ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru remontéw czastkowych drog gruntowych i thuczniowych w
zakresie wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu kruszywa betonowego, w ramach zadania pn.
»Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanowka”.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia napraw i remontow
czastkowych drog gruntowych i tlhuiczniowych o szerokosci od 2,8 do 50m w zakresie
wzmocnienia/wyrdwnania przy uzyciu kruszywa betonowego, polegajacych na:

Wyznaczenie polozenia i oznakowanie elementéow sieci zlokalizowanych w pasie
wykonywanych robot

Mechanicznym wykonaniu koryta/ poéltkoryta wraz z wyprofilowaniem 1 zageszczeniem
istniejacego podioza gruntowego do wymaganego profilu poprzez S$cigcie wypuktosci,
przemieszczenie urobku, zasypanie istniejagcych wglebien (wybojow) 1 odpowiednie
mechaniczne zaggszczenie/ dogeszczenie;

Dowiezienie 1 rozscielenie = wzmacniajacej warstwy sortowanego kruszywa lamanego
kamiennego (na uprzednio przygotowanej powierzchni) wraz z  mechanicznym
wyprofilowaniem i zageszczeniem nawierzchni, przy zachowaniu wilgotno$ci optymalnej z
tolerancja -20% do +10%;

Sprawdzeniu 1 ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyréwnawcze] wraz z
odpowiednim uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szerokosci 1 m od
remontowanej nawierzchni.

Usuniecie ew. zmian i uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.4. Warunki prowadzenia robot
Wykonawca robdt zobowigzany jest do:

zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdot zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym” — zat. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdétowymi
warunkami technicznymi dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkami ich umieszczania na drogach” — zat. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

wykonanie 1 zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robot nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robdt stosuje si¢ znaki o jedng
grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drég gminnych
wystepujacymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowac znaki §rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii | generacji — znakowane);

biezacej kontroli stanu 1 kompletnos$ci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i
zmian lokalizacji robot;
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— organizowania robot w sposob nie powodujacy niszczenia elementow pasa drogowego nie
objetych umowa o wykonanie robot — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wtasny koszt;
—  Wykonawca rob6t ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0sob trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robdt oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za nalezytg jakos¢ wykonanych robot.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot, za materialy i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone w taki sposéb, aby rowy byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Rodzaje materialéw kamiennych
Materiatem do wykonania wzmocnienia powinno by¢ kruszywo betonowe, sortowane ze
$wiadectwem dopuszczenia do obrotu i wbudowania w budownictwie drogowym oraz woda:

a) Kruszywo betonowe sortowane o granulacji 0-31,5mm,

b) Kruszywo betonowe sortowane o granulacji 16-63mm,

¢) Woda - nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Do realizacji zamoOwienia nalezy stosowac sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zaméwienia

oraz niniejszej ST:
— Roéwniarki samojezdne z przestawnym lemieszem

—  Spycharki uniwersalne z uko$nie ustawianym lemieszem
— Polewaczki samojezdne
—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/
— Jako uzupehienie — zaggszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnych zmian wtasciwosci gruntu podioza.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyna
nickorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza i koryta /potkoryta/
Podloze i koryto pod warstwe wzmacniajaco-wyroéwnawcza powinno spetni¢ wymagania okreslone

w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00
,,Roboty ziemne”.

Przygotowanie podtoza powinno zapobiega¢ przenikaniu czastek gruntu do warstwy thucznia.
Wytyczenie prawidlowego uksztaltowania warstwy thucznia i granic robot nalezy wykonac za
pomoca wczesniej przygotowanych szpilek lub palikow w sposdb umozliwiajacy naciggniecie
sznurka lub zylki w odstepach nie wigkszych niz 10 m.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa
Minimalna grubos$¢ warstwy Kruszywa nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5 —krotnego

wymiaru najwigkszych ziaren kruszywa. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki (rozkladarki). Grubos¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ tak dobrana, aby po jej zageszczeniu 1 zaklinowaniu otrzyma¢ warstwe o
zaktadanej grubosci. Kruszywo grube po roztozeniu nalezy zagesci¢ dwoma przejsciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie kruszywa

Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badanh podano w tabeli nr 3 niniejszej ST.
Tabela 3 Czestotliwos¢ i zakres badan przy ukladaniu warstw kruszywa

Lp. Wyszczegdlnienie badania Czestotliwo$¢ badania
Minimalna liczba badan Maksymalna
na dziennej dzialce powierzchnia warstwy
roboczej przypadajaca na jedno

badanie (m?

1 Uziarnienie 2 600
2 Wilgotnosé 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 1000 m’

4 Badanie wlasciwosci kruszyw wg. Pkt.2

»Wymagania dla materialdéw kamiennych” dla kazdej partii kruszywa
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Uziarnienie kruszywa betonowego

Uziarnienie kruszywa kamiennego powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt.2
,Wymagania dla materialéw”. Probki nalezy pobra¢ losowo z rozlozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem przy udziale przedstawiciela Zamawiajacego. Wyniki na biezaco przekazywaé
Zamawiajacemu.

Wilgotno$¢ kruszywa betonowego
Wilgotnos¢ wbudowanego materiatu powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej wg PN-B-06714-
17 — okres$lonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II) z tolerancjg — 20% do +10%.

Zageszczenie warstwy kruszywa betonowego

Zageszczenie powinno odbywac si¢ az do osiagnig¢cia prawidlowej wartosci wskaznika zaggszczenia.
Jego wartos$¢ nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12.

W przypadku gdy przeprowadzenie badan jest niemozliwe ze wzglgdu na gruboziarnistos¢ kruszywa,
kontrolg zageszczenia mozna oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 lub wg
zalecen Inspektora nadzoru.

Wiasciwosci kruszywa betonowego
Stosowane musi by¢ kruszywo betonowe, sortowane ze $wiadectwem dopuszczenia do obrotu i
wbudowania w budownictwie drogowym.

6.2. Badania parametréw geometrycznych roboét
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych robdt podano w tabeli nr 4

niniejszej ST

Tabela 4 Czestotliwos¢ i zakres badan parametrow geometrycznych robot

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢é pomiarow
1 Szerokos¢ warstwy
2 Rowno$¢ podtuzna
3 Rownos¢ poprzeczna 5 razy na dobg
4 Spadki poprzeczne
5 Rzedne wysokosciowe
6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 Grubo$¢ warstwy Podczas robét:
3 pkt na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 500 m’
Przy odbiorze jw.

Szerokos$¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci zalozonej o wiecej niz: +10 cm=5 cm.
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Rownos¢ nawierzchni

Kontrol¢ podtuznych nieréwno$ci nawierzchni nalezy wykona¢ 4-metrowa tata zgodnie z BN-
68/8931-04. Kontrole poprzecznych nierownos$ci nalezy wykona¢ tatg 2-metrowa. Odchytki nie
moga przekracza¢ 20 mm na dlugosci taty.

Grubos$¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy nie moze r6znic si¢ od grubos$ci zalozonej o wiecej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktdrej parametry materialu nie odpowiadaja wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,,Badania w czasie robot” powinny by¢ usunicte i zastgpione materiatem 0
wlasciwych parametrach. Nie dotyczy to zaggszczenia, ktére moze by¢é doprowadzone do
wymaganych wielkosci poprzez dodatkowa prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostang
wykonane na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wskazuja wieksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,,Badania
parametrow geometrycznych robot” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyro6wnane i powtdrnie zageszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia ulozonej warstwy. Jezeli szeroko$¢ nawierzchni wzmacnianej
jest mniejsza od zaktadanej o wigcej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchni¢ polowe szerokosci pasa
ruchu, uzupeli¢ materiat do wymaganej szerokosci 1 ponownie zagesci¢. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWiOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m3 (metr szescienny) wykonanych robot.

Cena wykonania 1 m3 wbudowanego i zaggszczonego Kruszywa betonowego obejmuje roboty
podstawowe, tymczasowe 1 towarzyszace, tj.:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  wlasciwe oznakowanie 1 zabezpieczenie miejsca robot,
— przygotowanie podloza: mechaniczne profilowanie/ wyrownanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkéw poprzecznych wraz z zaggszczeniem,
— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,
— mechaniczne rozscielenie kruszywa wraz z zaggszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezbednych pomiaréw badan zgodnie z niniejszg ST,
— utrzymanie koryta, podtoza i warstwy kruszywa w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzadkowanie terenu robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogoélne odbioru robét

Odbidr polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robodt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajacego.

Odbidr odbywa si¢ na podstawie:

— wynikéw kontroli jako$ci, tj: protokotow pomiarow kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawce zgodnie z niniejsza ST,

— oceny wizualnej robot,

— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejsza ST dokonanych w trakcie czynnos$ci odbiorowych,

— kontroli zgodnos$ci wykonanych robdt zgodnie z zamodwieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos$¢ (kwota) podana

przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreSlone dla tej roboty w

STWIOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow 1
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a)  PN-S-02205 : Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
b)  BN-68/8931-04 : Drogi samochodowe. Pomiary réwnosci nawierzchni planografem i tata.
c)  PN-B-11112:1996 : Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
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PN-B-32250: Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-B-96023: Drogi samochodowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.
PN-S-06102 : Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, w dostosowaniu do
wystepujacego obcigzenia.

OST D-02.00.00.: Roboty ziemne. GDDKIA W-wa

OST D-04.01.01: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza. GDDKiA W-wa
OST D-04.04.04: Podbudowa z ttucznia kamiennego. GDDKiA W-wa

OST D-04.08.00: Wyréwnanie podbudowy. GDDKiA W-wa

OST D-05.02.01a: Remonty czastkowe nawierzchni thuczniowej. GDDKiA W-wa

OST D-06.03.01: Scinanie i uzupehianie poboczy. GDDKiA W-wa

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie.
Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju
przez zleceniodawcow 1 wykonawcow krajowych. GDDKiA W-wa.



