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— organizowania rob6t w sposéb nie powodujacy niszczenia elementéw pasa drogowego nie
objetych umowg o wykonanie robét — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwick
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wlasny koszt;
-~ Wykonawca robét ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0séb trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za nalezytg jako$¢ wykonanych roboét.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i
higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odre¢bnej zaplacie 1 sag uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét, za materialy i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakonezenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny byé
prowadzone w taki sposob, aby rowy byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Nalezy stosowa¢ czysty destrukt asfaltowy uzyskany z frezowania istniejacej nawierzchni bitumiczne;j
bez podbudowy rozkruszony do 31,5 mm. Zawarto$¢ nadziarna o $rednicy do 63 mm nie powinna
przekracza¢ 10%. Material powinien by¢ suchy lub lekko wilgotny wolny od zanieczyszczef.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do realizacji zamowienia nalezy stosowaé sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zamdowienia
oraz niniejszej ST:

— Rowniarki samojezdne z przestawnym lemieszem

—  Spycharki uniwersalne z ukosnie ustawianym lemieszem

—  Polewaczki samojezdne

—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/

— Jako uzupelnienie — zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnych zmian wtasciwosci gruntu podtoza.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatéw. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
Jjego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Whbudowanie i zageszezenie kruszywa
Nawierzchnia z destruktu asfaltowego powinna by¢ wykonywana jednowarstwowo.

Destrukt bitumiczny powinien by¢ wbudowywany réwniarkg lub uktadarka.

Zaggszezenie warstwy  destruktu nalezy prowadzi¢ stalowymi walcami wibracyjnymi lub
ogumionymi o masie 3-6 ton. Zageszczanie naleZy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi
w przypadku nawierzchni o przekroju daszkowym. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podhuznymi, czesciowo
naktadajgcymi sig, w kierunku gornej krawedzi. Grubo$¢ ostateczna nawierzchni po zageszczeniu
nie powinna by¢ mniejsza niz 4 cm w przypadku remontu nawierzchni z destruktu asfaltowego i 8
cm w przypadku utozenia nowej nawierzchni z destruktu asfaltowego.

Zgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi
drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie kruszywa
Badania przed przystapieniem do robét

Na zadanie Zamawiajgcego, przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé i
przedstawi¢ Zamawiajagcemu wyniki badan lub raport o wlasciwosciach materiatu. Wyniki kontroli
zaggszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw laboratoryjnych.

6.2. Badania parametréw geometrycznych robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z destruktu podaje
ponizsza tablica:

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw

1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

3 Grubo$¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25m

Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci zatozonej o wigcej niz: +10 cm=+5 cm.
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Rowno$é nawierzchni

Kontrolg¢ podtuznych nieréwnosci nawierzchni nalezy wykonaé 4-metrows lata zgodnie z BN-
68/8931-04. Kontrole poprzecznych nieréwnoéci nalezy wykonaé latg 2-metrows. Odchytki nie
mogg przekracza¢ 20 mm na dhugosci taty.

Grubo$é warstwy
Grubo$¢ warstwy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci zatozonej o wiecej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktérej parametry materialu nie odpowiadajz wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,Badania w czasie rob6t” powinny by¢ usuniete i zastapione materiatem o
wiasciwych parametrach. Nie dotyczy to zaggszczenia, ktére moze by¢ doprowadzone do
wymaganych wielkosci poprzez dodatkows prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostana
wykonane na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wskazujg wigksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,Badania
parametrow geometrycznych robo6t” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia utozonej warstwy. Jezeli szeroko$¢ nawierzchni wzmacnianej
jest mniejsza od zaktadanej o wigeej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchni¢ potowe szerokosci pasa
ruchu, uzupelni¢ material do wymaganej szerokosci i ponownie zaggsci¢. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robot bedzie okredla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWIiOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m3 (metr sze$cienny) wykonanych robot.

Cena wykonania 1 m3 wbudowanego i zaggszczonego kruszywa tamanego kamiennego obejmuje
roboty podstawowe, tymczasowe i towarzyszace, tj:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  wiasciwe oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robdt,
—  przygotowanie podioza: mechaniczne profilowanie/ wyréwnanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkdéw poprzecznych wraz z zageszczeniem,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— mechaniczne rozscielenie destruktu wraz z zaggszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezbednych pomiaréw badan zgodnie z niniejsza ST,
— utrzymanie koryta, podtoza i warstwy destruktu w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzadkowanie terenu robét.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne odbioru robét

Odbiér polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czgéei robdt. Odbioru czedciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru rob6t dokonuje komisja
Zamawiajgcego.

Odbidr odbywa si¢ na podstawie:
— wynikéw kontroli jakosci, tj: protokoléw pomiaréw kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawcee zgodnie z niniejsza ST,
— oceny wizualnej robot,
— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejsza ST dokonanych w trakcie czynnosci odbiorowych,
— kontroli zgodnosci wykonanych robdt zgodnie z zamdéwieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robdt jest protokél odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania 1 badania skfadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizne¢ bezpodrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a) PN-S-02205 : Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
b) BN-68/8931-04 : Drogi samochodowe. Pomiary réwnosci nawierzchni planografem i fata.
¢) PN-B-11112:1996 : Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
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PN-B-32250: Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-B-96023: Drogi samochodowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.
PN-S-06102: Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, w dostosowaniu do
wystepujacego obcigzenia.

OST D-02.00.00.: Roboty ziemne. GDDKiA W-wa

OST D-04.01.01: Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza. GDDKiA W-wa

OST D-04.04.04: Podbudowa z thucznia kamiennego. GDDKiA W-wa

OST D-04.08.00: Wyréwnanie podbudowy. GDDKiA W-wa

OST D-05.02.01a: Remonty czastkowe nawierzchni ttuczniowej. GDDKiA W-wa

OST D-06.03.01: Scinanie i uzupetnianie poboczy. GDDKiA W-wa

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie.
Tymczasowe ogélne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez
zleceniodawcow 1 wykonawcow krajowych. GDDKiA W-wa.
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l. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiOR) sg wymagania
ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w zakresie profilowania i konserwacji
rowow w ramach zadania pn. ,,Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta
Milanéwka”.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z

oczyszczaniem, poglebianiem, wycinka roslinnosci oraz profilowaniem dna i skarp rowow.
W sktad prac wchodzi:

- reezne wykoszenie 1 wygrabienie porostow ze skarp,

- reczne wykoszenie 1 wygrabienie porostéw z dna,

- usuniecie krzakéw,

- reezne 1 mechaniczne odmulenie 1 koszenie porostow z dna ciekow,

- hakowanie dna,

- likwidacja przetamowan w dnie z wydobyciem wiatrolomoéw i gatezi

- oczyszczenie koryta z odpadéw komunalnych, porostdéw, roslin, gatezi i krzakow,

- profilowaniu dna i skarp rowu w celu uzyskania nachylenia zgodnego z kierunkiem sptywu,
- zebranie 1 wywoz nieczystosci po konserwacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiOR sa zgodne z Polskimi Normami, Warunkami technicznymi
projektowania, wykonania i odbioru rob6t w zakresie wykonywania konserwacji rowdéw (w budownictwie
wodno-melioracyjnym).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za nalezytg jako$¢ wykonanych robét.

1.6. Zabezpieczenie terenu robot
Zabezpieczenie terenu robdt w robotach konserwacyjnych i naprawezych ("pod ruchem™).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego.

Wykonawca zabezpieczy sktadowane tymczasowo na placu robdt zorganizowanym we wlasnym
zakresie, materialy i urzgdzenia - do czasu ich wbudowania - przed zniszczeniem, uszkodzeniem
albo utrata, jakosci, wlasciwosci lub parametréw, oraz udostepni do kontroli Zamawiajacemu. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cene umowna.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.
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1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji roboét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczefistwa 1
higieny pracy.

W szezegOlnosei Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot, za materialy i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakorficzenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone w taki sposob, aby rowy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzytkowania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy odpowiadaé pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w
SIWZ, przedmiarach robdt i STWiOR. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w przedmiarach, STWiOR 1 wskazaniach
przedstawiciela Zamawiajgcego W terminie przewidzianym umowa. Sprzgt bedacy wlasnosciag
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy oraz spetnia¢ normy ochrony $rodowiska, takze whasciwych przepiséw prawnych dotyczace
eksploatacji.

Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Zamawiajgcego kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przedmiary lub
ST Przewiduja mozliwo$¢ wariantowanego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego. Szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osi i innych parametrow
technicznych. Wykonawca jest zobowiazany usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach.

W miejscach trudnodostgpnych roboty nalezy wykonywa¢ recznie przy pomocy prostych narzedzi
(kosa, topata, szpadel, siekiera).

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whagciwosci przewozonych materiatlow. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami STWiOR.
Polecenia Zamawiajgcego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym
(okreslonym w umowie), po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

5.2. Informacja o terenie budowy

Roboty konserwacyjne urzadzen melioracji podstawowych (cieki oraz waty) sg robotami liniowymi.
Wykonawca przemieszcza si¢ wzdtuz konserwowanego obiektu bez potrzeby posiadania zaplecza
budowy, wygrodzenia obiektu, posiadania projektu organizacji ruchu. Sg to roboty w terenie o
utrudnionym dostepie do obiektu, bez stalej mozliwosci poruszania si¢ wzdtuz obiektu srodkami
transportowymi.

Organizujac roboty konserwacyjne na ciekach, nalezy je rozpocza¢ od ujscia umozliwiajgc swobodny
odplyw wody. W czasie trwania robdt nalezy na biezaco usuwac zbierajgce si¢ na kratach porosty
trawy 1 inne zanieczyszczenia.

5.3. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy 1 krzakow w
obrebie rowu.

Koszenie porostu traw reczne nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego -
konwencjonalnej kosy recznej lub kosy spalinowej. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzgtu
musza by¢ zachowane wszelkie wymogi bezpieczefistwa, a operatorzy muszg by¢ przeszkoleni w tym
zakresie.

Koszenie porostu traw ze skarp cieku nalezy przeprowadzi¢ do wysokosci 4cm od poziomu gruntu w
zaleznodei od sytuacji terenowej. Eksploatacyjny pas wykosi¢ o szerokosci min. Im od gérne]
krawedzi skarpy.

Wygrabienie porostéw nalezy wykona¢ niezwlocznie po wykonaniu koszenia. Wygrabione porosty
nalezy zlozyé w watek na granicy wykoszonych porostéw lub, w przypadku gdy pozwala na to
sytuacja terenowa, ztozy¢ w kopki, a nastgpnie wywiez¢.

Usuwanie kozucha roslin ptywajacych prowadzi¢ systematycznie z prowadzeniem pozostatych prac.
Zebrane rosliny nalezy usungé poza gorna krawedz cieku i zlozy¢ na wykoszonych porostach.
Wydobyte z cieku porosty roslin korzenigcych si¢ w dnie (hakowanie) i darn korzeniowg oraz rosliny
plywajace z pozostalej powierzchni lustra wody wyrzuci¢ poza krawedz skarpy cieku na odlegtos¢
min. 1m, ztozy¢ w kopki, a nastgpnie wywiez¢.

Usuwanie krzewéw i wiekszych roslin nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzgtu tradycyjnego —
siekier, pit recznych lub pit mechanicznych. W trakcie uzytkowania wymienionego sprzgtu musza by¢
zachowane wszelkie wymogi bezpieczefistwa, a operatorzy muszg by¢ przeszkoleni w tym zakresie.
Usuwanie krzewéw i wiekszych roélin prowadzi¢ w przypadku stwierdzenia takiej koniecznosci, w
sytuacji gdy porastaja dno rowu lub skarpy do wysokosci 2,5m od jego dna. Ponadto w rejonie wylotu
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nalezy usung¢ wszystkie krzewy utrudniajace dostgp do obiektu na calej powierzchni skarpy i na
odcinku do 20m ponizej i powyzej wylotu. Zebrang roslinnosé nalezy usungé poza krawedz skarpy
cieku na odlegtos¢ min. 1 m, ztozy¢ w kopki, a nastgpnie wywiez¢.

5.4. Reczne i mechaniczne odmulenie dna cieku
Reczne odmulenie dna cieku. Wydobyty namutl z cieku wyrzuci¢ na pobocze cieku lub odtozy¢ w

miejscach uszkodzonych skarp. Rozplanowany namut ubi¢ i wyréwnaé na uszkodzonych skarpach.
Oczysci¢ pas o szerokosci 0,5m wzdtuz krawedzi cieku.

Mechaniczne odmulenie dna cieku. W przypadku stwierdzenia technicznych mozliwosci
prowadzenia odmulania w sposéb mechaniczny namuty z cieku wydobywaé koparko-odmularkami.
Ewentualne szkody spowodowane przez Wykonawceg w korycie cieku badz istniejgcych budowlach,
zostana usuni¢te na Jego koszt. Wydobyty namul z dna cieku umiejscowi¢ na wykoszonym
przybrzeznym pasie terenu.

5.5. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1],
Najmniejszy dopuszczalny spadek podituzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjgtkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 100m - 0,1%. Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie
powinien przekraczac:
- przy nieumocnionych skarpach i dnie

w gruntach piaszczystych - 1,5%,

w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

w gruntach skalistych - 10,0%;
- przy umocnionych skarpach i dnie

mata trawiasta - 2,0%,

darnina - 3,0%,

faszyna - 4,0%,

brukiem na sucho - 6,0%,

elementami betonowymi - 10,0%,

brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.6. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obreb

cieku i pasa drogowego i rozplantowaé¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora.
Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosei powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoéle kontroli robét
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngé

zatozong jakosc¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét.
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6.2. Zakres kontroli robot

Kontrola wykonania robot konserwacyjnych polegaé bedzie na sprawdzeniu glebokosci odmulenia
oraz spadkow dna, sprawdzeniu jakosci wykoszenia i zgrabiania porostdw zgodnie z pkt. 5.

Kontrola prac konserwacyjnych polega na wizualnej ocenie kompletnodci, iloéci oraz jakosci
wykonanych prac. Dla sprawdzenia wykonanych spadkéw podtuznych zastosowaé przyrzady
pomiarowe (Niwelator).

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z STWIOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne odbioru robét

Odbioér polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru cze$ciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru robét dokonuje komisja
Zamawiajgcego.

8.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru
koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosei jest warto$é (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowaé:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie

warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-68/B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i odbioru
[2] PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (STWiOR) sa wymagania
ogblne dotyczace wykonania 1 odbioru robdt drogowych w zakresie korytowania drog gruntowych i
nieulepszonych w ramach zadania pn. ,,Biezqce utrzymanie drég o nawierzchni gruntowej na terenie
miasta Milandwka”.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z

korytowaniem drog gruntowych i nieulepszonych o szerokos$ci od 2,8 do 5,0 m.

1.4. Warunki prowadzenia robdt

Wykonawca robdt zobowigzany jest do:

— zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdt zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w  pasie
drogowym” — zal. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkami ich umieszczania na drogach” — zal. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

— wykonanie 1 zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robdt nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robdt stosuje si¢ znaki o jedna
grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drég gminnych
wystepujacymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowa¢ znaki $rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii I generacji — znakowane);

— biezacej kontroli stanu i kompletnosci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i
zmian lokalizacji robot;

— organizowania robdt w sposéb nie powodujacy niszczenia elementdéw pasa drogowego nie
objetych umowg o wykonanie robot — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wlasny koszt;

—  Wykonawca robdt ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0séb trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem roboét oraz nieprawidlowym
prowadzeniem robot.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za nalezyta jako$¢ wykonanych robdt.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i

higieny pracy.
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W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt, za materiaty i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczgcia do daty zakonczenia robét.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny byé
prowadzone w taki sposob, aby rowy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Prace nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢cznie, w miejscach gdzie stosowanie maszyn jest

niemozliwe.
Do realizacji zamdwienia nalezy stosowa¢ sprzgt zgodny z umows SIWZ i niniejsza ST.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosei przewozonych materiatow. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Warunki przystapienia do robodt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza jest
mozliwe wylgcznie za zgodg Zamawiajgcego, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywacd sie¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.

4.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzedach réwnoleglych co 10-20 m lub w inny sposob
zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggniecie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢

3
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zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Zamawiajgcego.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

4.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rze¢dne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepujg zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosé
zaakceptowana przez Zamawiajacego, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowigzujace dla gorej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okre$lonych w
tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé spycharki i ewentualnie réwniarki.

Urobek z korytowania powinien by¢ odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego
nizej. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Minimalne wartosci wskaznika zagegszczenia Is do giebokosci 0,50 m od powierzchni podioza
powinna wynosi¢ 1,00.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszcezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podcezas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnoscei optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

4.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone poditoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wlasny koszt.
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5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Badania z czasie robét

5.1.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza podaje
ponizsza tablica

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiaréw badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ koryta col0m
2 Rowno$¢ podiuzna co 10m
3 Rowno$¢ poprzeczna col0m
4 Spadki poprzeczne co10m
5 Rzgdne wysoko$ciowe co 10 m w osi drég i na jej krawedziach
6 Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza w 1 punkcie na dziennej dzialce roboczej

5.1.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznié si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej
niz+10cm1i-5 cm.

5.1.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrows lata zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg.

Nierownosci nie mogg przekraczaé¢ 20 mm.

5.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows
z tolerancjg +/- 0,5%.

5.1.5. Rzgdne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

5.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz J 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wigcej niz +/- 5 cm dla pozostatych drog.

5.1.7. Zaggszczenie koryta

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okre$lony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4.

Jedli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztalcenia,
to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg
BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podloza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

5.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrOwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.



Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanéwka
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWiOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Jednostka obmiarowa bedzie 1 m3 urobku zebranego pod przygotowywane koryto.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Zasady ogo6lne odbioru robot

Odbioér polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robdt dokonuje komisja
Zamawiajgcego.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z umows, niniejszg ST i wymaganiami Zamawiajacego,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

7.2. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
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BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (STWiOR) s3 wymagania
ogblne dotyczgce wykonania i odbioru remontéw czastkowych drog gruntowych i thuczniowych w
zakresie wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu kruszywa betonowego, w ramach zadania pn.
»Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanéwka”.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy

zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia napraw i remontdw
czastkowych drég gruntowych i thuczniowych o szerokosci od 2,8 do 5,0m w zakresie
wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu kruszywa betonowego, polegajacych na:

Wyznaczenie polozenia 1 oznakowanie elementéw sieci zlokalizowanych w pasie
wykonywanych robot

Mechanicznym wykonaniu koryta/ pétkoryta wraz z wyprofilowaniem i zageszczeniem
istniejacego podloza gruntowego do wymaganego profilu poprzez S$ciecie wypuklosei,
przemieszczenie urobku, zasypanie istniejacych weglebien (wybojow) i odpowiednie
mechaniczne zaggszezenie/ dogeszezenie;

Dowiezienie 1 rozscielenie =~ wzmacniajgcej warstwy sortowanego kruszywa lamanego
kamiennego (na uprzednio przygotowanej powierzchni) wraz 2z mechanicznym
wyprofilowaniem 1 zaggszczeniem nawierzchni, przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg -20% do +10%;

Sprawdzeniu i ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyréwnawczej wraz z
odpowiednim uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szerokosci 1 m od
remontowanej nawierzchni.

Usuniecie ew. zmian i1 uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.4. Warunki prowadzenia robot
Wykonawca robot zobowigzany jest do:

zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdt zgodnie z Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym” — zat. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegbélowymi
warunkami technicznymi dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” — zat. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

wykonanie 1 zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robot nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robdt stosuje si¢ znaki o jedng
grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drég gminnych
wystepujgcymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowaé znaki $rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii I generacji — znakowane);

biezgcej kontroli stanu i kompletnosci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i
zmian lokalizacji robot;
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— organizowania rob6t w sposéb nie powodujacy niszczenia elementéw pasa drogowego nie
objetych umowg o wykonanie robét — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wlasny koszt;
—  Wykonawca rob6t ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0séb trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robdt oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za nalezyta jako$¢ wykonanych robét.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i
higieny pracy.

W szczegblnosei Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagaf okres$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sag uwzglednione w cenie umowne;j.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt, za materialy i urzadzenia uzywane od daty

rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone w taki sposéb, aby rowy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Rodzaje materialéw kamiennych
Materialem do wykonania wzmocnienia powinno by¢é kruszywo betonowe, sortowane ze
$wiadectwem dopuszczenia do obrotu i wbudowania w budownictwie drogowym oraz woda:

a) Kruszywo betonowe sortowane o granulacji 0-31,5mm,

b) Kruszywo betonowe sortowane o granulacji 16-63mm,

c) Woda - nalezy stosowac¢ wode¢ wg PN-B-32250.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Do realizacji zamdwienia nalezy stosowacé sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zamdwienia

oraz niniejszej ST:
—  Roéwniarki samojezdne z przestawnym lemieszem
—  Spycharki uniwersalne z uko$nie ustawianym lemieszem
— Polewaczki samojezdne
—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/
— Jako uzupetnienie — zaggszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnych zmian wtasciwos$ci gruntu podtoza.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SITWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza i koryta /potkoryta/
Podtoze i koryto pod warstwe wzmacniajgco-wyréwnawczg powinno spetni¢ wymagania okreslone

w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00
»Roboty ziemne”.

Przygotowanie podloza powinno zapobiegac przenikaniu czgstek gruntu do warstwy thucznia.
Wytyczenie prawidlowego uksztaltowania warstwy ttucznia i granic robdt nalezy wykonaé za
pomocg wezesniej przygotowanych szpilek lub palikéw w sposéb umozliwiajacy naciggniecie
sznurka lub zytki w odstepach nie wigkszych niz 10 m.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa
Minimalna grubos¢ warstwy kruszywa nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5 —krotnego

wymiaru najwiekszych ziaren kruszywa. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki (rozktadarki). Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ tak dobrana, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu otrzymaé warstwe o
zaktadanej grubosci. Kruszywo grube po roztozeniu nalezy zagesci¢ dwoma przej$ciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie kruszywa

Badania w czasie robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tabeli nr 3 niniejszej ST.
Tabela 3 Czestotliwo$¢ i zakres badan przy ukladaniu warstw kruszywa

Lp. Wyszczegolnienie badania Czestotliwo$¢ badania
Minimalna liczba badan Maksymalna
na dziennej dzialce powierzchnia warstwy
roboczej przypadajaca na jedno

badanie (m?)

1 Uziarnienie 2 600
2 Wilgotnosé 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 1000 m’

4 Badanie wlasciwosci kruszyw wg. Pkt.2

»Wymagania dla materiatléw kamiennych” dla kazdej partii kruszywa
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Uziarnienie kruszywa betonowego

Uziarnienie kruszywa kamiennego powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt.2
»Wymagania dla materialtéw”. Probki nalezy pobra¢ losowo z rozlozonej warstwy, przed jej
zageszcezeniem przy udziale przedstawiciela Zamawiajacego. Wyniki na biezgco przekazywaé
Zamawiajgcemu.

Wilgotno$¢ kruszywa betonowego
Wilgotnos¢ wbudowanego materialu powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej wg PN-B-06714-
17 — okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II) z tolerancja — 20% do +10%.

Zageszczenie warstwy kruszywa betonowego

Zaggszczenie powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia prawidlowej wartosci wskaznika zageszczenia.
Jego wartos¢ nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12.

W przypadku gdy przeprowadzenie badan jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarnisto$é kruszywa,
kontrol¢ zaggszczenia mozna oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 lub wg
zalecen Inspektora nadzoru.

Wilasciwosci kruszywa betonowego
Stosowane musi by¢ kruszywo betonowe, sortowane ze $wiadectwem dopuszczenia do obrotu i
wbudowania w budownictwie drogowym.

6.2. Badania parametréw geometrycznych robét
Czestotliwo$é oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych rob6t podano w tabeli nr 4

niniejszej ST

Tabela 4 Czestotliwos¢ i zakres badan parametréw geometrycznych robét

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo§¢ pomiaréw

1 Szerokos¢ warstwy

2 Rownos¢ podtuzna

3 Rownos¢ poprzeczna S razy na dobe
4 Spadki poprzeczne

5 Rzegdne wysokosciowe

6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 Grubos$¢ warstwy Podczas robot:

3 pkt na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 500 m’

Przy odbiorze jw.

Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci zalozonej o wiecej niz: +10 cm=+5 cm.
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Réwnos$¢ nawierzchni

Kontrole podtuznych nieréwnosci nawierzchni nalezy wykonaé 4-metrows tatg zgodnie z BN-
68/8931-04. Kontrole poprzecznych nieréwnosci nalezy wykonaé tatg 2-metrowsg. Odchytki nie
mogg przekracza¢ 20 mm na dhugosci taty.

Grubos$é warstwy
Grubo$¢ warstwy nie moze r6znic¢ si¢ od grubosci zatozonej o wiecej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktérej parametry materialu nie odpowiadajg wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,Badania w czasie robdt” powinny by¢ usunicte i zastgpione materiatem o
wlasciwych parametrach. Nie dotyczy to zageszczenia, ktére moze by¢é doprowadzone do
wymaganych wielkosci poprzez dodatkowa prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostana
wykonane na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wskazujg wigksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,,Badania
parametrow geometrycznych robdt” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia ulozonej warstwy. Jezeli szeroko$é nawierzchni wzmacnianej
jest mniejsza od zaktadanej o wigeej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchni¢ potowe szerokosci pasa
ruchu, uzupetni¢ material do wymaganej szerokosci i ponownie zages$ci¢. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWIOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m3 (metr szeScienny) wykonanych robot.

Cena wykonania 1 m3 wbudowanego i zageszczonego kruszywa betonowego obejmuje roboty
podstawowe, tymczasowe 1 towarzyszace, tj.:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  wlasciwe oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
— przygotowanie podtoza: mechaniczne profilowanie/ wyrdwnanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkdw poprzecznych wraz z zageszczeniem,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— mechaniczne rozscielenie kruszywa wraz z zaggszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezb¢dnych pomiaréw badan zgodnie z niniejszg ST,
— utrzymanie koryta, podtoza i warstwy kruszywa w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzadkowanie terenu robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogélne odbioru robét

Odbiér polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsei robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym robét. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajgcego.

Odbiér odbywa sie na podstawie:

— wynikéw kontroli jakosci, tj: protokolow pomiaréw kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawce zgodnie z niniejszg ST,

— oceny wizualnej robot,

— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejszg ST dokonanych w trakcie czynnosci odbiorowych,

— kontroli zgodno$ci wykonanych robot zgodnie z zamowieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokél odbioru

koficowego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa

ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$é (kwota) podana

przez Wykonaweg W danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w

STWiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obej mowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto§¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegolnione W kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a)  PN-S-02205: Dro gi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
b) BN-68/8931-04 : Dro gi samochodowe. Pomiary réwnoéei nawierzchni planografem i fata.
¢) PN-B-11112: 1996 : Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.



Biezgce utrzymanie drég o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanéwka
Specytikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt

PN-B-32250: Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-B-96023: Drogi samochodowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.
PN-S-06102 : Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, w dostosowaniu do
wystepujacego obcigzenia.

OST D-02.00.00.: Roboty ziemne. GDDKiA W-wa

OST D-04.01.01: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza. GDDKIiA W-wa
OST D-04.04.04: Podbudowa z ttucznia kamiennego. GDDKiA W-wa

OST D-04.08.00: Wyréwnanie podbudowy. GDDKiA W-wa

OST D-05.02.01a: Remonty czastkowe nawierzchni thuczniowej. GDDKiA W-wa

OST D-06.03.01: Scinanie i uzupelianie poboczy. GDDKiA W-wa

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.
Tymczasowe ogdlne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju
przez zleceniodawcoéw 1 wykonawcow krajowych. GDDKiIA W-wa.
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. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (STWiOR) sg wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru remontéw czastkowych drog gruntowych i ttuczniowych w
zakresie wzmocnienia/wyrdwnania przy uzyciu kruszywa tamanego kamiennego, w ramach zadania
pn. ,,Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanéwka”.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia napraw i remontéw

czastkowych drég gruntowych 1 tluczniowych o szerokosci od 2,8 do 5,0m w zakresie
wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu kruszywa tamanego kamiennego, polegajacych na:

Wyznaczenie polozenia 1 oznakowanie elementéw sieci zlokalizowanych w pasie
wykonywanych robot

Mechanicznym wykonaniu koryta/ pétkoryta wraz z wyprofilowaniem i zageszczeniem
istniejagcego podloza gruntowego do wymaganego profilu poprzez Sciecie wypuktoscei,
przemieszczenie urobku, zasypanie istniejgcych wglebien (wybojow) 1 odpowiednie
mechaniczne zageszczenie/ dogeszezenie;

Dowiezienie 1 rozscielenie = wzmacniajgcej warstwy sortowanego Kruszywa tamanego
kamiennego (na uprzednio przygotowanej powierzchni) wraz z mechanicznym
wyprofilowaniem 1 zageszczeniem nawierzchni, przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej z
tolerancja -20% do +10%j;

Sprawdzeniu 1 ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyrdwnawczej wraz z
odpowiednim uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szerokosci 1 m od
remontowanej nawierzchni.

Usuniecie ew. zmian i uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.4. Warunki prowadzenia robot
Wykonawca robdt zobowigzany jest do:

zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego 1 pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdt zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w  pasie
drogowym” — zatl. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdélowymi
warunkami technicznymi dla znakéw i1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” — zal. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

wykonanie i zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robot nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania rob6t stosuje si¢ znaki o jedng
grupe wielko$ci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drég gminnych
wystepujgcymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowa¢ znaki Srednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii I generacji — znakowane);

biezgcej kontroli stanu i kompletnosci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postgpu i
zmian lokalizacji robot;
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— organizowania robdt w sposéb nie powodujacy niszczenia elementéw pasa drogowego nie
objetych umowa o wykonanie robdt — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wlasny koszt;
—  Wykonawca robdt ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0sdb trzecich,
spowodowane niewfasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robdt oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za nalezytg jako$¢ wykonanych robot.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s uwzglednione w cenie umowne;j.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét, za materialy i urzgdzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robét.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny byc
prowadzone w taki sposob, aby rowy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Rodzaje materialow kamiennych

Materiatem do wykonania wzmocnienia powinno by¢ kruszywo kamienne tamane, sortowane oraz
ptukane przeznaczone do nawierzchni drogowych:

kruszywo od 4 do 63 mm wg PN-B-11112: 1996 — klasa IT gat. 1 — wbudowanie jednowarstwowe.

Wymagania dla materialéw kamiennych
a) Kruszywo tamane kamienne sortowane:
Do wykonania wzmocnienia nalezy uzy¢: kruszywo o granulacji 4-31,5 mm dla warstw gr. do
8cm 14-63 mm dla warstw o gr. powyzej 8cm, wg PN-B-11112:1996 — o jakos$ci zgodnej z
wymaganiami tej normy (tabela 1 1 2 niniejszej ST)
b) Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250.
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Tabela 1 Wymagania dla thucznia, wg PN-B-11112

Lp. WilasciwoSci Klasa I Klasa II Klasa III
1 Scieralno$é w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42:
a) po pelnej liczbie obrotow % ubytku
masy nie wiecej niz: 35 50

b) po 1/5 pelej liczby obrotéw % ubytku
masy w stosunku do ubytku masy po
pelnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz: 30 35

2 Nasigkliwo$é, wg PN-B-06714-18, % m/m nie

wiecej niz:

a) dlakruszyw ze skal magmowych i
przeobrazonych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 3,0 5,0

3 Mrozoodpornos¢, wg PN-B-06714-19, % ubytku

masy nie wiecej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i
przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0

Tabela 2 Wymagania dla tlucznia w zaleznoS$ci od warstwy podbudowy tluczniowej, wg PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Podbudowa jednowarstwowa lub
podbudowa zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15
a) zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, odsianych
na mokro, % m/m nie wigcej niz: 3
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m nie mniej niz: 85
c) zawarto$¢ podziana, % m/m nie wigcej niz: 5
d) Zawarto$¢ nadziana, % m/m nie wigcej niz 5
2 Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12, % m/m
nie wiecej niz: 0,2
3 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16, % m/m nie
wigcej niz: 40
4 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy, wg PN-
B-06714-26 nie ciemniejsza niz: wzorcowa

Zastosowane materialy powinny mie¢ $wiadectwo dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie drogowym.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do realizacji zamdowienia nalezy stosowac sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zamdwienia
oraz niniejszej ST:

— Rowniarki samojezdne z przestawnym lemieszem

—  Spycharki uniwersalne z ukosnie ustawianym lemieszem

—  Polewaczki samojezdne

—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/

—  Jako uzupelnienie — zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnych zmian wlasciwosci gruntu podloza.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materialéw. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
Jjego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza i koryta /polkoryta/
Podtoze i koryto pod warstwe wzmacniajaco-wyréwnawcza powinno spetni¢ wymagania okres$lone

w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00
,,Roboty ziemne”.

Przygotowanie podtoza powinno zapobiegaé przenikaniu czgstek gruntu do warstwy thucznia.
Wytyczenie prawidiowego uksztattowania warstwy ttucznia i granic rob6t nalezy wykonaé za
pomocg wczesnie] przygotowanych szpilek lub palikow w sposéb umozliwiajgcy naciggniecie
sznurka lub zytki w odstepach nie wigkszych niz 10 m.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa
Minimalna grubos¢ warstwy kruszywa nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5 —krotnego

wymiaru najwi¢kszych ziaren kruszywa. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki (rozktadarki). Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ tak dobrana, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu otrzymaé warstwe o
zakladanej grubosci. Kruszywo grube po roztozeniu nalezy zagesci¢ dwoma przejsciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie kruszywa

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wbudowania i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru w celu ich akceptacji. Badania
winny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt. 2 ,,Wymagania dla materiatow
kamiennych” niniejszej ST.

Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tabeli nr 3 niniejszej ST.
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Tabela 3 Czestotliwos¢ i zakres badan przy ukladaniu warstw kruszywa

Lp. Wyszcezeg6lnienie badania Czestotliwos¢ badania
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej warstwy przypadajgcg na
dzialce roboczej jedno badanie (m?)

1 Uziarnienie 2 600

2 Wilgotnosé 2 600

3 Zaggszezenie warstwy 10 probek na 1000 m*

4 Badanie wlasciwosci kruszyw wg. Pkt.2

»Wymagania dla materialéw kamiennych” dla kazdej partii kruszywa

Uziarnienie kruszywa kamiennego

Uziarnienie kruszywa kamiennego powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt.2
Wymagania dla materiatéw kamiennych”. Prébki nalezy pobra¢ losowo z roztozonej warstwy, przed
jej zageszczeniem przy udziale przedstawiciela Zamawiajgcego. Wyniki na biezgco przekazywaé
Zamawiajgcemu.

Wilgotnos¢ kruszywa kamiennego

Wilgotno$¢ wbudowanego materialu powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej wg PN-B-06714-
17 — okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II) z tolerancjg — 20% do +10%.
Zageszczenie warstwy kruszywa kamiennego

Zageszezenie powinno odbywac sie az do osiggniecia prawidtowej wartosci wskaznika zageszczenia.
Jego wartos$¢ nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12.

W przypadku gdy przeprowadzenie badan jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarnisto$¢ kruszywa,
kontrole zageszczenia mozna oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 lub wg
zalecen Inspektora nadzoru.

Wiasciwosci kruszywa kamiennego

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wilasciwosci okreslonych w pkt.2
., Wymagania dla materiatéw kamiennych”. Probki do badan powinny byé pobierane w sposdb
losowy w obecnosci Inspektora nadzoru.

6.2. Badania parametrow geometrycznych robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréow

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych robdt podano w tabeli nr 4
niniejszej ST

Tabela 4 Czestotliwo$¢ i zakres badan parametréw geometrycznych robot

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szerokos$¢ warstwy

2 Réwnos¢ podiuzna

3 Réwno$¢ poprzeczna S razy na dobe

4 Spadki poprzeczne

5 Rzedne wysokosciowe

6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 Grubo$¢ warstwy Podczas robot:

3 pkt na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 500 m’; Przy odbiorze jw.
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Szerokos$¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci zatozonej o wiecej niz: +10 cm=+5 cm.

Roéwnos¢ nawierzchni

Kontrol¢ podluznych nieréwnodci nawierzchni nalezy wykonaé 4-metrowg lata zgodnie z BN-
68/8931-04. Kontrole poprzecznych nieréwnosci nalezy wykonaé lata 2-metrowg. Odchylki nie
mogg przekracza¢ 20 mm na dtugosci taty.

Grubos$é warstwy
Grubos¢ warstwy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci zatozonej o wiecej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktérej parametry materialu nie odpowiadajg wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,Badania w czasie robdt” powinny by¢ usunicte i zastgpione materialem o
wilasciwych parametrach. Nie dotyczy to zaggszczenia, ktore moze by¢ doprowadzone do
wymaganych wielkosci poprzez dodatkowa prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostana
wykonane na koszt Wykonawcy.

NiewlaSciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wskazuja wicksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,Badania
parametrdw geometrycznych robdt” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia ulozonej warstwy. Jezeli szeroko$é¢ nawierzchni wzmacnianej
jest mniejsza od zaktadanej o wigcej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchnié¢ potowe szerokosci pasa
ruchu, uzupelni¢ material do wymaganej szerokosci i ponownie zagescié. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWIiOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m3 (metr szeScienny) wykonanych robdt.
Cena wykonania 1 m3 wbudowanego 1 zagg¢szczonego kruszywa tamanego kamiennego obejmuje
roboty podstawowe, tymczasowe i towarzyszace, tj:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  wilasciwe oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
— przygotowanie podtoza: mechaniczne profilowanie/ wyrownanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkéw poprzecznych wraz z zageszczeniem,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— mechaniczne rozscielenie kruszywa wraz z zageszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezbednych pomiaréw badan zgodnie z niniejszg ST,
— utrzymanie koryta, podtoza i warstwy kruszywa w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzgdkowanie terenu robdt.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogélne odbioru robét

Odbior polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czgsei robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robdt dokonuje komisja
Zamawiajgcego.

Odbidr odbywa si¢ na podstawie:
—  wynikéw kontroli jakosci, tj: protokotéw pomiaréw kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawce zgodnie z niniejsza ST,
— oceny wizualnej robot,
— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejsza ST dokonanych w trakcie czynnosci odbiorowych,
— kontroli zgodnosci wykonanych robdt zgodnie z zamdwieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokél odbioru

koncowego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt bedag obejmowac:

- robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a) PN-S-02205 : Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
b) BN-68/8931-04 : Drogi samochodowe. Pomiary rownosci nawierzchni planografem i tata.
¢) PN-B-11112:1996 : Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
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PN-B-32250: Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-B-96023: Drogi samochodowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.
PN-S-06102: Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, w dostosowaniu do
wystepujgcego obcigzenia.

OST D-02.00.00.: Roboty ziemne. GDDKiA W-wa

OST D-04.01.01: Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza. GDDKiA W-wa

OST D-04.04.04: Podbudowa z thucznia kamiennego. GDDKiA W-wa

OST D-04.08.00: Wyrownanie podbudowy. GDDKiA W-wa

OST D-05.02.01a: Remonty czastkowe nawierzchni ttuczniowej. GDDKiA W-wa

OST D-06.03.01: Scinanie i uzupelnianie poboczy. GDDKiA W-wa

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie.
Tymczasowe ogdlne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez
zleceniodawcow i wykonawcdw krajowych. GDDKIA W-wa.
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