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Biezqce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanowka
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

I. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiOR) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania 1 odbioru remontéw czastkowych drég gruntowych i tluczniowych w zakresie
wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu destruktu asfaltowego, w ramach zadania pn. , Biezqce utrzymanie drég o
nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanéwka-.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t okreélonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia napraw i remontéw czastkowych drég

gruntowych 1 tluczniowych o szeroko$ci od 2,8 do 5,0m w zakresie wzmocnienia/wyréwnania przy uzyciu

destruktu asfaltowego, polegajacych na:

- Wyznaczenie polozenia i oznakowanie elementow sieci zlokalizowanych w pasie wykonywanych robot

- Mechanicznym wykonaniu koryta/ pétkoryta wraz z wyprofilowaniem i zageszczeniem istniejacego podioza
gruntowego do wymaganego profilu poprzez S$ciecie wypukloéci, przemieszczenie urobku, zasypanie
istniejacych wglebien (wybojow) i odpowiednie mechaniczne zageszczenie/ dogeszczenie;

- Dowiezienie 1 rozScielenie wzmacniajacej warstwy destruktu asfaltowego (na uprzednio przygotowanej
powierzchni) wraz z mechanicznym wyprofilowaniem 1 zageszczeniem nawierzchni, przy zachowaniu
wilgotnoé$ci optymalnej z tolerancja -20% do +10%;

- Sprawdzeniu i ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyréwnawczej wraz z odpowiednim

uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szeroko$ci 1 m od remontowanej nawierzchni.
- Usuniecie ew. zmian 1 uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.4. Warunki prowadzenia rob6t

Wykonaweca robét zobowiazany jest do:

- zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego i1 pieszego poprzez oznakowanie i zabezpieczenie
robot zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” - zat. Nr 1 do MP nr 24,
poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,Szczegétowymi warunkami technicznymi dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkami ich umieszczania na drogach” - zat.
do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23 grudnia 2003r.

- wykonanie i zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robdét nalezy uzgodnié na roboczo z
Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania rob6t stosuje sie znaki o jedna grupe wielkoéci
wyzsza, niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drég gminnych wystepujacymi znakami
matymi /M/ - nalezy zastosowaé znaki érednie /S/ odblaskowe typu 1, tj. z folii I generacji - znakowane);

- biezacej kontroli stanu 1 kompletno$ci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i zmian

lokalizacji robot;



